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pieczec i podpis dyrektora

Inzynieria Utrzymania Ruchu

nauk $cistych i przyrodniczych

nauk inzynieryjno-technicznych

Nauki fizyczne 51%

Inzynieria mechaniczna 25%

Automatyka, elektronika, elektrotechnika i technologie kosmiczne 24%

Pierwszy

Praktyczny

studia niestacjonarne

210
3,5 roku (7 semestrow)

Inzynier

Kryterium kwalifikacji obowigzujgce kandydatow:

- nowa matura: Wyniki egzaminu maturalnego z matematyki (poziom podstawowy albo
rozszerzony — czes¢ pisemna).

Brane jest pod uwage maksimum liczb: wynik z poziomu podstawowego x 1, wynik z
poziomu rozszerzonego x 1,5.

- stara matura: Wynik egzaminu maturalnego z matematyki — czes¢ pisemna.

Laureaci i finalisci stopnia centralnego olimpiad z przedmiotéw z obszaru nauk $cistych
lub technicznych bedg przyjmowani na studia wedtug obowigzujgcej w czasie
postepowania kwalifikacyjnego Uchwaty Senatu Uniwersytetu Komisji Edukacji
Narodowej w Krakowie.
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Efekty uczenia sie

Odniesienie do efektow uczenia sie

zgodnych
Symbol efektu . L z Polskg Ramag Kwalifikacji
kierunkowego Kierunkowe efekty uczenia sie Symbol Symbol charakterystyk
charakterystyk Il stopnia?
uniwersalnych
| stopnia’
WIEDZA
K_WO01 zna i rozumie zagadnienia, zasady, prawa i P6U_W P6S WG
teorie z zakresu nauk fizycznych i inzynierii
mechanicznej przydatne do formutowania i
rozwigzywania typowych zadan inzynierskich
charakterystycznych dla inzynierii utrzymania
ruchu
K_W02 zna i rozumie zagadnienia z zakresu chemii | P6U_W P6S_WG
i matematyki niezbedne do formutowania
i rozwigzywania zadan i probleméw
inzynierskich
K_W03 posiada wiedze dotyczacg fizycznych,  P6U W P6S_WG
technicznych i informatycznych aspektéw

funkcjonowania i architektury wspétczesnych
komputerow, ich systeméw operacyjnych oraz
oprogramowania aplikacyjnego, ktére odgrywa
wazng role w srodowisku utrzymania ruchu
K_Wo04 zna praktyczne =zasady dotyczgce grafiki P6U_ W P6S_WG
inzynierskiej (rzuty, widoki, przekroje, ukfady)
oraz wymiarowania elementéw i zespotéw
maszyn w inzynierii utrzymania ruchu
K_W05 ma wiedze fizyczng i techniczng w zakresie | P6U_W P6S_WG
materiatoznawstwa, wytrzymatosci materiatow,
zna typowe technologie = wytwarzania
elementéw maszyn i urzgdzen
K_W06 posiada wiedze fizyczng i techniczng z P6U_W P6S_WG
zakresu mechaniki dla inzynierow i mechaniki
ptynéw oraz konstrukcji i eksploatacji maszyn,
konieczng do rozwigzania zagadnien
inzynierskich z zakresu inzynierii utrzymania
ruchu
K_WQ07 zna i rozumie zagadnienia zwigzane P6U_W P6S_WG
z elektrotechnikg przemystowg, automatyka,
robotykg oraz  wykorzystaniem  techniki
mikroprocesorowej w praktycznych
zagadnieniach  zwigzanych z  inzynierig
utrzymania ruchu

K_wW08 posiada wiedze fizyczng i techniczng z obszaru = P6U_W P6S_WG
termodynamiki, pneumatyki,
elektropneumatyki, hydrauliki sitowej,

grzejnictwa i chtodnictwa wykorzystywang w
zakfadzie przemystowym
K_WQ09 posiada wiedze praktyczng dotyczgcg technik | P6U_W P6S_WG
komputerowych w dziatalnosci inzynierskiej,
zna zasady graficznego odwzorowania

! Zgodnie z zatgcznikiem do ustawy z dnia 22 grudnia 2015 r. o Zintegrowanym Systemie Kwalifikacji (Dz. U.
72016, poz.64)

2 Zgodnie z zalgcznikiem do rozporzadzenia Ministra Nauki i Szkolnictwa Wyzszego z dnia 14 listopada 2018 . w
sprawie charakterystyk drugiego stopnia efektow uczenia si¢ dla kwalifikacji na poziomach 6-8 Polskiej Ramy
Kwalifikacji (Dz. U. z 2018 r., poz. 2218).
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konstrukcji, w tym w szczegdlnosci schematow
elektrycznych, pneumatycznych i
hydraulicznych

posiada wiedze fizyczng i techniczng z zakresu

mechaniki technicznej, uktadow
kinematycznych, wykorzystywanych w
ukfadach wykonawczych automatyki

przemystowej i robotyki w obszarze inzynierii
utrzymania ruchu
posiada wiedze dotyczacg praktycznych
aspektow znormalizowanych systeméw
zarzadzania jakoscig w przedsiebiorstwie m.in.
ISO 9001, ma wiedze na temat systemoéw
zarzgdzania utrzymania ruchem CMMS,
predykcyjnej sztucznej inteligencji i
prewencyjnym utrzymaniu ruchu
zna budowe i zasade dziatania
programowalnych sterownikéw przemystowych
PLC, potrafi dokona¢ wizualizacji procesu z
uzyciem panelu HMI SCADA, ma wiedze
dotyczaca podstaw sterowania maszyn i
urzgdzen CNC oraz potrafi scharakteryzowaé
systemy wizyjne stosowane w przemysle
posiada wiedze z zakresu podstaw fizycznych i
technicznych metrologii wielkosci elektrycznych
i wybranych wielkosci nieelektrycznych oraz
cyfrowego przetwarzania sygnatéw
dysponuje wiedzg =z zakresu uprawnien
eksploatacyjnych wymaganych w przemysle z
nastepujgcych grup: G1, G2 oraz G3, zna
aktualne wymagania, zagadnienia
egzaminacyjne oraz jest przygotowany do
egzaminu z grupy G1 do 1 kV.
posiada wiedze fizyczng i techniczng o
podstawowych typach maszyn elektrycznych,
zna konstrukcje i metody sterowania
wspétczesnych serwonapeddow w przemysle.
Dysponuje wiedzg dotyczaca diagnostyki
systemdw utrzymania ruchu z podziatem na
zagadnienia: mechaniczne, elektryczne,
pneumatyczne i hydrauliczne
posiada wiedze dotyczacy tgczenia materiatow
ma wiedze z zakresu wybranych systeméw
zabezpieczen, standardéw i norm
technicznych oraz inteligentnych systemow
zarzgdzania budynkami, gtéwnie obiektami
przemystowymi
ma elementarng wiedze w zakresie
zarzadzania (w tym zarzgdzania jakoscig i
produkcjg) i prowadzenia dziatalnoSci
gospodarczej oraz zna ogolne zasady
tworzenia i rozwoju form indywidualnej
przedsiebiorczosci
ma poszerzong wiedze z zakresu dziatalnosci
humanistyczno-spotecznej cziowieka
posiada podstawowg wiedze w zakresie
ochrony wiasnosci intelektualnej i praw
autorskich

UMIEJETNOSCI
potrafi pozyskiwac informacje z literatury, baz
danych i innych zrédet, potrafi integrowac
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uzyskane informacje, dokonywac ich
interpretacji, a takze wycigga¢ wnioski oraz
formutowacé i uzasadnia¢ opinie

potrafi pracowa¢ indywidualnie i w zespole,
umie oszacowac czas potrzebny na realizacje
zleconego zadania; potraf opracowac i
zrealizowaé harmonogram prac zapewniajgcy
dotrzymanie terminéw

umie czytaé oraz tworzy¢ graficzng
dokumentacje techniczng (rysunki, schematy,
wykresy), réwniez z wykorzystaniem
wspomagania komputerowego

potrafi zastosowaé statystyczng analize
danych w praktyce do opracowania wynikéw
pomiarow z wykorzystaniem arkusza
kalkulacyjnego

potraf przygotowac i przedstawi¢ krotkg
prezentacje poswigcong wszystkim etapom
realizacji zadania inzynierskiego (projekt,
implementacja, wdrozenie, diagnostyka)

umie planowac i przeprowadzaé
eksperymenty, wykonywac¢ symulacje
komputerowe, potrafi zaplanowac i
przeprowadzi¢ pomiary odpowiednio
dobierajgc metody i narzedzia stosowane w
fizyce i technice oraz przeanalizowac ich
wyniki, potrafi pracowa¢ w laboratoriach
fizycznych indywidualnie i w zespole

umie analizowac zjawiska fizyczne i
chemiczne oraz rozwigzywac¢ zagadnienia w
oparciu o prawa fizyki i chemii w technice w
szczegolnosci w inzynierii utrzymania ruchu,
potrafi wykorzysta¢ modele matematyczne
potrafi przeprowadzi¢ diagnostyke elementow
mechanicznych, uktadoéw elektrycznych,
pneumatycznych i hydraulicznych. Umie
zdiagnozowac¢ zgodnie z zatozong
specyfikacjg uktad sterowania wykorzystujgcy
programowalne sterowniki logiczne PLC i
dedykowane oprogramowanie
wykorzystywane w inzynierii utrzymania ruchu
posiada umiejetno$ci operatora robotow
przemystowych oraz maszyn sterowanych
numerycznie CNC

potrafi w sposéb praktyczny wykorzystaé
uktady diagnostyczne dedykowane systemom
inzynierii utrzymania ruchu

potrafi korzysta¢ z wybranych narzedzi
szybkiego prototypowania dla uktadow
mechaniki, elektryki, automatyki i robotyki
potrafi przeprowadzi¢ diagnostyke lokalne;j
sieci przemystowej w zaktadzie przemystowym
potrafi czyta¢ ze zrozumieniem projektowg
dokumentacje techniczng oraz schematy
technologiczne systemoéw, ktére sg
wykorzystywane w inzynierii utrzymania ruchu
potrafi przedstawi¢ rozwigzanie inzynierskie
przy wykorzystaniu technik komputerowych
CAD/CAXx.
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potrafi korzysta¢ z podstawowych metod
przetwarzania i analizy sygnatéw w dziedzinie
czasu i czestotliwosci
potrafi krytycznie diagnozowac i oceniac
wiasnosci maszyn elektrycznych, napedow,
serwonapeddw i systemow wizyjnych w
stanach ustalonych jak i dynamicznych ze
wzgledu na zadane kryteria uzytkowe i
ekonomiczne
potrafi stosowac zasady ergonomii oraz
bezpieczenstwa i higieny pracy
potrafi dokona¢ oceny przydatnosci metod i
narzedzi stuzgcych do rozwigzania zadania
inzynierskiego w tym zadan nietypowych
uwzgledniajgc ich aspekty pozatechniczne
potrafi w sposéb profesjonalny zarzgdza¢ m.in.
projektami, pracami serwisowymi, ma
doswiadczenie zwigzane z utrzymaniem
urzgdzen, obiektow i systemdw budynkowych
zdobyte w zaktadzie przemystowym
ma umiejetnos¢ korzystania z norm i
standardéw obwigzujgcych w systemach
utrzymania ruchu. Ma doswiadczenie
zwigzane z rozwigzywaniem praktycznych
zadan inzynierskich zdobyte podczas pracy w
zaktadzie przemystowym.
potrafi rozpoznawaé zjawiska zachodzace we
wspotczesnej cywilizacji, w kontekscie
dziatalnosci humanistyczno-spotecznej
cztowieka, uzasadnia¢ swoje stanowisko,
wskazac perspektywy rozwoju wspotczesnej
cywilizacji
potrafi postugiwacé sie jezykiem obcym na
poziomie biegtosci B2 Europejskiego Systemu
Opisu Ksztatcenia Jezykowego
z uwzglednieniem nomenklatury technicznej,
gtdwnie z zakresu inzynierii utrzymania ruchu
KOMPETENCJE SPOLECZNE
ma zdolno$¢ samooceny, rozumie idee
uczenia sie przez cate zycie oraz $ledzenia na
biezgco osiggnie¢ teoretycznych i
praktycznych w inzynierii utrzymania ruchu
ma swiadomos$¢ wptywu techniki i technologii
na srodowisko, stosunki miedzyludzkie,
bezpieczenstwo i poziom zycia spoteczenstwa.
Podejmujgc decyzje, bierze pod uwage te
aspekty swojej dziatalnosci
posiada swiadomosc¢ koniecznosci
profesjonalnego podejscia do zagadnien
technicznych, skrupulatnego zapoznania sie z
dokumentacjg oraz warunkami
Srodowiskowymi, w ktérych urzadzenia i ich
elementy mogg funkcjonowac, przestrzegania
zasad etyki zawodowej i poszanowania
réznorodnosci pogladéw i kultur
ma poczucie odpowiedzialnosci za
wykonywane zadania oraz gotowo$¢é
podporzgdkowania sie zasadom pracy w
zespole i ponoszenia odpowiedzialnosci za
wspolnie realizowane zadania, potrafi kierowaé
matym zespotem, wyznaczac cele i okreslac
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priorytety prowadzgce do realizacji zadania,
jest gotéw do dziatania w sposdb
przedsiebiorczy, potrafi optymalnie realizowac¢
cele operacyjne i strategiczne
przedsigbiorstwa

K_KO05 ma swiadomos¢ roli absolwenta kierunku
technicznego w spoteczenstwie, rozumie
potrzebe formutowania i przekazywania

spoteczenstwu informacji i opinii dotyczgcych
osiggniec techniki i innych aspektow

P6U_K P6S_KO

dziatalnosci inzynierskiej, w tym zwigzanych z
utrzymaniem ruchu, potrafi przekaza¢ takie
informacje w sposdb powszechnie zrozumiaty

Sylwetka
absolwenta

Uzyskiwane
kwalifikacje
oraz uprawnienia
zawodowe

Dostep
do dalszych
studiow

Jednostka badawczo-dydaktyczna wtasciwa
merytorycznie dla tych studiow

Absolwenci kierunku inzynieria utrzymania ruchu (studia | stopnia) posiadajg gruntownag
wiedze z zakresu nauk inzynieryjno—technicznych, Scistych, przyrodniczych oraz
spotecznych. Potrafig w sposob profesjonalny opracowywac¢ dokumentacje techniczng
wykorzystujgc zasady rysunku technicznego oraz zaawansowane narzedzia inzynierskie.
Majg wiedze z zakresu metod numerycznych oraz programéw komputerowych
wykorzystywanych w eksploatacji maszyn i urzadzen. Posiadajg szerokie umiejetnosci
rozwigzywania zagadnien z wybranego zakresu inzynierii utrzymania ruchu, w tym:
budowy, obstugi oraz diagnostyki stanu technicznego maszyn, urzgdzen oraz systemow
technicznych. Wykazujg sie zaawansowang znajomoscig zasad programowania:
systemow automatyki przemystowej, systemoéw pomiarowych, robotéw przemystowych
oraz systemow wizyjnych. Znajg zasady budowy oraz diagnostyke sieci przemystowych.
Posiadajg gruntowng wiedze o cyklu zycia maszyn, urzgdzen i systeméw technicznych.
Majg niezbedng wiedze do rozumienia spotecznych, ekonomicznych, prawnych oraz
ekologicznych uwarunkowan dziatalnosci inzynierskiej. Postugujg sie jezykiem obcym na
poziomie biegtosci B2 Europejskiego Systemu Opisu Ksztatcenia Jezykowego Rady
Europy z uwzglednieniem nomenklatury techniczne;j.

Zdobyta przez nich wiedza i umiejetnosci podczas 6-miesiecznych praktyk w firmach
zwigzanych bezposrednio z utrzymaniem ruchu dodatkowo zwiekszajg ich kompetencje
w zakresie utrzymania ruchu a tym samym podnoszg ich kwalifikacje, ktére sg wymagane
podczas wchodzenia na rynek pracy. Absolwenci potrafig wypracowaé nowe oryginalne
rozwigzania dla ztozonych probleméw w zakresie utrzymania ruchu, zasiegajgc przy tym
w miare potrzeb opinii ekspertéw. Interdyscyplinarne przygotowanie absolwentéw do
rozwigzywania zadan zaréwno o charakterze organizacyjnym jak i technicznym umozliwia
im podjecie pracy zaréwno w wielu gateziach nowoczesnego przemystu 4.0/5.0,
jednostkach naukowo — badawczych oraz umozliwia prowadzenie wiasnych dziatalnosci
gospodarczych.

Uzyskane wyksztatcenie daje przygotowanie do prowadzenia wtasnej dziatalnosci
gospodarczej, do pracy zawodowej, w ktdrej wymagany jest tytut zawodowy inzyniera
oraz opis kwalifikacji ujety w sylwetce absolwenta kierunku, a szczegélnosci do pracy
w matych, $rednich i duzych przedsiebiorstwach zajmujgcych sie wybranym zakresem
inzynierii utrzymania produkc;ji; jednostkach gospodarczych oraz administracyjnych,

w ktérych wymagana jest wiedza techniczna i informatyczna oraz umiejetnosci
organizacyjne.

Absolwent jest przygotowany do podjecia studidéw drugiego stopnia oraz podnoszenia
kwalifikacji na studiach podyplomowych.

Instytut Nauk Technicznych
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PLAN STUDIOW W UKLADZIE SEMESTRALNYM

Semestr |

Zajecia dydaktyczne — obligatoryjne

godziny kontaktowe

E/z | punkt
nazwa kursu Zajeé w grupach m FI)ECTSy
o | o
w 9 B
A|K|L|S|P g 3
(o]
Matematyka 20| 24 44 6
Fizyka dla inzynieréw 1 15 15 30 4
Chemia stosowana 10 5 8 23| Z0 3
Grafika inzynierska 10| 20 30| zO 4
Materiatoznawstwo dla inzynierow 20| 12 10 421 Z0 6
Podstawy mechaniki dla inzynierow 12| 10 22| Z0 3
Podstawy konstrukcji i eksploatacji maszyn 8 8 6 22| Z0 3
Ochrona wtasnosci intelektualnej 15 15| Z 1
95| 94 24 15( 228| 2| 30
Pozostate zajecia
L E/- punkty
rodzaj zaje¢ godz ECTS
Szkolenie BHK (e-learning) 4 4 0
Szkolenie biblioteczne (e-learning) 2 Y4 0
6 - 0
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Semestr Il

Zajecia dydaktyczne — obligatoryjne

godziny kontaktowe

E/z | punkt
nazwa kursu zajeé w grupach  |m pECTSy
ol o
w DRl N
A|[K|L|S]|P g 3
(o]
Fizyka dla inzynieréw 2 8| 8 16| E 2
Fizyka — laboratorium 14 14| 20 2
Podstawy mechaniki ptynow 10| 5 15| Z0 2
Elektrotechnika przemystowa 15 15 12 42| E 6
Termodynamika techniczna 15| 15 30| zZO 4
48| 43 26 117 2| 16
Kursy do wyboru
godziny kontaktowe
nazwa kursu ied E/- | punkty
zaje¢ w grupach m . ECTS
@ Q
w SO s
A|K]|L|S|P g 3
Q
Podstawy sFatystyc_zneJ analizy dan.ych albo 10 12 2 |70 3
Opracowanie i analiza danych pomiarowych
Podstawy informatyki i systemow informatycznych 8 | 6 8 2 |70 3
albo Podstawy programowania
Komputerowe wspomaganie prac inzynierskich albo | 18 20 38 |Z0 5
Zastosowania baz danych
Jezyk obcy B2-1 30 30 | Z 3
36| 6 | 42|28 112 | - 14
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Semestr Il

Zajecia dydaktyczne — obligatoryjne

godziny kontaktowe

E/z | punkt
nazwa kursu zaje¢ wgrupach | 1 | _ pECTSy
W 8 | N
AlK|L|S|P|=2] 3
(o]
Podstawy pneumatyki i hydrauliki przemystowej 20 | 10 20 50 E 7
Grzejnictwo i chtodnictwo 15| 8 15 38 | ZO 5
Podstawy automatyki i robotyki 12 1 10 22 E 3
Znormalizowane systemy zarzgdzania jakoscig 8 8 16 | ZO 2
Uprawnienia eksploatacyjne w przemysle 15 15 | 20 2
Terminologia techniczna w jezyku angielskim 15 15 | ZO 2
Podstawy przedsiebiorczosci 15 15 | ZO 1
85| 43 43 171 2| 22
Kursy do wyboru
godziny kontaktowe
nazwa kursu — = E/- | punkty
zaje¢ w grupach i ECTS
w 8| N
A|K|LI([S|P g S
Jezyk obcy B2-2 40 40 | Z 3
Mechanika techniczna albo Podstawy uktadéw 12 1 10 22 |Z0 3
kinematycznych
Wyktad humanistyczno-spoteczny 1 15 15 | E 2
27|10 | 40 77 1 8




ROK AKADEMICKI 2025/2026

Semestr IV
Zajecia dydaktyczne — obligatoryjne
godziny kontaktowe
E/z | punkt
nazwa kursu 7ajeé w grupach m pECTSy
o | o
W ) N
3 @
AKIL|S|P|2] 3
«
Podstawy techniki sterowania CNC 10 25 35 | Z0O 5
Programowanie sterownikow PLC 15 20 35 E 5
Maszynoznawstwo przemystowe 8 8 16 | ZO 2
Programowanie robotéw przemystowych 15 15 30 4
Diagnostyka urzgdzen przemystowych 8 6 22 3
56 8| 66 138 | 3 19
Kursy do wyboru
godziny kontaktowe
nazwa kursu iy h E/z | punkty
zaje¢ w grupac m_ ECTS
D QO
w O
A|K|LI([S|P g 3
(@]
Jezyk obcy B2-3 30 30 4
Wyktad humanistyczno-spoteczny 2 20 20
Technologie materiatéw inzynierskich albo 15 15 30 | ZO 4
Wytrzymatos$¢ materiatéw inzynierskich
35 30 | 15 80| 2| 11
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ROK AKADEMICKI 2025/2026

Semestr V

Zajecia dydaktyczne — obligatoryjne

godziny kontaktowe
E/z unkt
nazwa kursu 2aje6 w grupach | m FI)ECTSy
o | S
w o &
A|K|L|S|PIZ]| 3
«
Silniki i napedy energoelektroniczne w przemysle 10 | 10 10 30 E 4
Zarzadzanie jakoscig i produkcjg dla inzynieréw 10 | 12 22 | ZO 3
Zarzadzanie projektem inzynierskim 8 8 16 | ZO 2
Lean Management dla inzyniera 8 8 16 | ZO 2
Systemy wizyjne w przemysle 8 8 16 | ZO 2
Hydraulika sitowa w przemysle 8 8 16 | ZO 2
52 |1 22 |132| 10 116 | 1 15
Kursy do wyboru
godziny kontaktowe
nazwa kursu zaje¢ w grupach  |m E/z %ug_llf’g/
ol o
w 2 K
A|lK|L|S|IP|[Z]| 3
(o]
Zaawansowane programowanie sterownikéw PLC 10 | 20 30 |zZO 4
albo Komputerowo wspomagane projektowanie
procesow technologicznych
Wizualizacja procesow przemystowych albo 5 10 15 |Z0 2
Automatyka przemystowa w praktyce
Mikrokontrolery w przemysle albo Systemy 10 12 22 |Z0 3
mikroprocesorowe w przemysle
Cyfrowe przetwarzanie sygnatéw albo Interfejsy 10 12 22 |Z0 3
komunikacyjne w przemysle
Zaawansowane sterowanie pneumatyczne i 10 | 12 22 | E 3
elektropneumatyczne albo Automatyzacja procesow
produkcyjnych
45| 32 | 34 111 1 15
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ROK AKADEMICKI 2025/2026

Semestr VI
Praktyki
nazwa praktyki forma punkty
godz tyg. zaliczenia ECTS
Praktyka zawodowa 720 24 Z0 30
Termin: marzec — wrzesien (6 miesiecy)
Semestr VI
Zajecia dydaktyczne — obligatoryjne
godziny kontaktowe
nazwa kursu zaje¢ w grupach [ E/z | punkty
W g g ECTS
A|lK|L|S|P|Z]|3
«
Systemy inteligentnego zarzgdzania budynkiem 8 |5 10 23 |20
Instalacje i sieci energetyczne (SEP*) 8 | 8 16 | ZO 2
16 | 13 10 39| - 5
* Program kursu obejmuje przygotowanie do panstwowego egzaminu na uzyskanie uprawnien SEP
Kursy do wyboru
godziny kontaktowe
nazwa kursu zajg¢ wgrupach || _ | E/z| punkty
W g § ECTS
A|K|L]| S|P g 3
(o]
Sieci przemystowe w praktyce albo Komunikacja 10 12 22 (z0 3
sieciowa w przemysle
Silniki elektryczne stosowane w napedach albo 10 12 22 |Z0 3
Nowoczesne ukfady napedowe w przemys$le
Serwonapedy w praktyce inzynierskiej albo 10 12 22 |Z0 3
Sterowanie serwonapedami w przemysle
Zaawansowane systemy produkcyjne w przemysle | 10 12 22 |Z0 3
albo Robotyzacja proceséw przemystowych
Seminarium dyplomowe 25 25 |Z0 3
40 48 25 113 | - 15
Egzamin dyplomowy
Punkty
Tematyka ECTS

Egzamin dyplomowy jest ustnym sprawdzeniem osiggnie¢ wybranych efektéw uczenia sie w
zakresie wiedzy i umiejetnosci inzynierskich, obejmujacych tresci kurséw kierunkowych i
wybranej przez studenta specjalnosci oraz przygotowanej pracy

10

Uwaga: Wszystkie wyktady sg zajeciami prowadzonymi w ramach ksztatcenia na odlegtosc.
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UNIWERSYTET
KOMIS]I EDUKAC]1 NARODOWE]
W KRAKOWIE
Instytut Nauk Technicznych

30-084 Krakow, ul. Podchorazych 2 Uchwala Nr INT/U-25/2025
tel. 12 662 63 31
Rada Instytutu Nauk Technicznych
Uniwersytetu Komisji Edukacji Narodowej w Krakowie

z dnia 16 czerwca 2025 roku

W sprawie:  zaopiniowanie planéw i programéw studiow dla kierunku Inzynieria utrzymania
ruchu

§1

Rada Instytutu Nauk Technicznych pozytywnie zaopiniowala plany i programy dla kierunku

InZynieria utrzymania ruchu, rozpoczynajace si¢ od roku akademickiego 2025/2026

§2

Studia I stopnia, niestacjonarne (7 sem.), studia inzynierskie

§4

Zalacznik do uchwaty plan studiow

DYREKTOR
Instytufu Na Techiniczuyeh

dr enryk Noga, profescr



UCHWALA

INSTYTUTOWEJ RADY ds. JAKOSCI KSZTALCENIA
(5. 0¢. Y "

§1

Instytutowa Rada ds. Jakosci Ksztalcenia dla kierunku Inzynieria utrzymania ruchu wyraza
pozytywna opini¢ dotyczaca planéw studiow na kierunku Inzynieria utrzymania ruchu

rozpoczynajacych sie w roku akademickim 2025/2026.
§2
Inzynieria utrzymania ruchu:

e [ stopien studia niestacjonarne rozpoczynajace si¢ w roku akademickim 2025/2026 (7 sem.).

Przéwodniczacy Rady Jakosci Ksztalcenia




INSTYTUTOWA RADA SAMORZADU STUDENTOW

Instytutu Nauk Technicznych

UNIWERSYTETU
KOMISJI EDUKACII NARODOWEJ
W KRAKOWIE

Krakow, 43.0¢. 2045

Opinia Instytutowej Rady Samorzadu Studentéw Instytutu Nauk Technicznych
Uniwersytetu Komisji Edukacji Narodowej w Krakowie
W sprawie zaopiniowania planow i programéw studiow dla kierunku
Inzynieria utrzymania ruchu

rok akademicki 2025/2026

e Inzynieria utrzymania ruchu: I stopnia niestacjonarne (7 sem.)

Na podstawie dostgpnych zrédel, Instytutowa Rada Samorzadu Studentéw Instytutu

Nauk Technicznych, Uniwersytetu Komisji Edukacji Narodowej w Krakowie dokonata oceny

planéw 1 programéw studiow dla kierunku Inzynieria utrzymania ruchu, studia I stopnia

(7 sem.).

Nawigzujgc do dokonanej analizy IRSS pozytywnie opiniuje plany i programy

proponowane na rok akademicki 2025/2026.

Jakub Gajda

PrzewodniczacyIRSS, Instytut Nauk Technicznych

30-084 Krakow, ul. Podchorazych 2, pokdj 270
tel/fax (012) 636-09-30, tel. (012) 662-61-19, tel. (012) 662-00-00, wew.61-19

www.samorzad.up.krakow.pl e-mail: samorzad@up.krakow.pl



