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pieczec wydziatu

PROGRAM STUDIOW PODYPLOMOWYCH

Nazwa studiow Mechatronika

Liczba semestrow 3 Liczba punktéw ECTS 90
Dziedzina/dziedziny w ktoérych prowadzone jest ksztatcenie | Dyscyplina/dyscypliny w ktorych |
prowadzone jest ksztatcenie ;
Dziedzina nauk inzynieryjno - technicznych - " Automatyka, elektronika i
: elektrotechnika
Inzynieria mechaniczna

I. WARUNKI PRZYJECIA NA STUDIA (w tym dodatkowe wymagania)

- posiadany tytut zawodowy - tytut magistra
- ukonczony kierunek - techniczny lub informatyczny

- uprawnienia pedagogiczne do wykonywania zawodu nauczyciela

II. KWALIFIKACJE I UPRAWNIENIA UZYSKANE PO UKONCZENIU STUDIOW
PODYPLOMOWYCH

_Charakterystyka kwalifikacii czastkowych uzyskanych po ukonczeniu studiow podyplomeowych R

Przygotowanie do nauczania (prowadzenia zajec) kolejnego przedmiotu

_Uprawnienia zwigzane z posiadanymi kwalifikacjami




II1. EFEKTY UCZENIA SIE DLA STUDIOW PODYPLOMOWYCH

Efekty uczenia sig dla studiéw podyplomowych

i WIEDZA
} ma podstawowsg i poszerzona wiedze z zakresu mechatroniki
w01 |
wo2 | ma wiedze na temat energooszczednych odbiornikow energi
L : S
wo3z  Zn@ problemy wspolczesnej techniki
- ! -
wo4 | zna jezyki programowania ramienia robota
wo5 | zna zalozenia metody elementow skonczonych
|
W06  zna sposoby programowania procesorow sygnatowych
wo7  ma wiedze na temat elementow skladowych uktadow pneumatycznych
wos , ma wiedze na temat elementow sktadowych ukiadow elektropneumatycznych
|
i _
w09 | ma poszerzong wiedze z zakresu automatyki
w10 ' zna modele kinematyczne w mechatronice
wil | zna czujniki wykorzystywane w przemysle
_— i —— -
wi2 | ma wiedze na temat ukladow napedowych
wi3 | ma wiedze dotyczaca ukladéw energoelektronicznych
|
| ma wiedze z zakresu: psychologii, pedagogiki, dydaktyki ogolnej oraz metodyki nauczanych
Wisd | przedmiotow, ma wiedze z zakresu dydaktyki techniki, ma wiedze z zakresu profilaktyki,
| diagnozy i terapii pedagogicznej, zna prawne i etyczne aspekty zawodu nauczyciela, rozumie
| pojecie samoksztaicenia i trenowania glosu ]
5 UMIEJETNOSCI
64 \ rozwigzuje problemy inzynierskie w oparciu o posiadang wiedze, posiada umiejetnosc
1; postugiwania si¢ komputerem w realizacji celow dydaktycznych i technicznych
uo2 - potrafi tworzy¢ programy komputerowe wykorzystywane do obliczer numerycznych oraz do
N ~ obslugi przemysiowych ramion robotéw -
" potrafi stosowa¢ metodg elementow skonczonych
uo3 |
uoa  potrafi programowac procesory sygnaiowe
uos | potrafi projektowac i oblicza¢ konstrukcje mechaniczne
vuoe | potrafi programowac uniwersalne ramiona robotow
B vo7 | potrafi pozyskiwac informacie z literatury, baz danych oraz innych zrédet, interpretuje uzyskane
| informacje i wyciaga whnioski oraz formutuje i uzasadnia opinie o
uos l ma umiejetnosé planowania pracy dydaktyczno-wychowawczej oraz sporzadzania odpowiedﬂiij1




. dokumentacji

KOMPETENCJE SPOLECZNE

K01

ma $wiadomosg potrzeby ciagiego podnosze
waznosci i rozumie pozatechniczne aspekty i
identyfikuje i rozstrzyga dylematy zwigzane z wy

nia kompetencji zawodowych, ma Swiadomosc
skutki dziatalnosci inzynierskiej, prawidiowo
konywanym zawodem

K02

| potrafi wspéidziatac i pracowac w grupie

K03

potrafi mysiec i dziataC w sposob przedsigbiorczy,
sposob profesjonainy

respektuje zasady etyki zawodowej i dziata W

IV FORMY SPRAWDZANIA EFEKTOW UCZENIA SIE (matryca efektow uczenia sie )
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PLAN STUDIOW
Mechatronika

semestr 1

zajecia dydaktyczne

Dydaktyka mechatroniki — 20 20 40 5
przygotowanie teoretyczne i
praktyczne 1
Mechatronika 30 30 6
Modele kinematyczne w 10 30 40
mechatronice
MES w technice 15 15 6
Projektowanie | prowadzenie 5 10 16 2
zajec pozalekeyjnych, warsztatow
| kétek zainteresowan

65| 30 45 S T

semestr 2
zajecia dydaktyczne
mi || ECTS
=
4 Ia '7_‘__:_:,:,'_- % o :

Dydaktyka mechatroniki — 10| 30 40 5
przygotowanie teoretyczne i
praktyczne 2
Automatyka 10| 10 30 50 9
Programowanie procesorow 18 16 30 6
sygnatowych
Energoelektronika 10 15 25 6

45| 40 60 1145 - 26

semestr 3




zajecia dydaktyczne
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Dydaktyka mechatroniki — 40 40| - 5
przygotowanie teoretyczne i
praktyczne 3
Pracownia dyplomowa 20 20| - 6
Pneumatyka i elektropneumatyka 5 20 25 6
Programowanie robotéw 5 25 30 6
Sensoryka 16 15 5
,‘ Uktady napedowe w mechatronice| 5 10 15 5
15| 40 70| 20| |alM4BI L33
2) Uwaga: studia podyplomowe koricza sie pracg koricowg - 6 ECTS



